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Liczba godzin pracy studenta związanych z osiągnięciem efektów uczenia się: 

Liczba punktów ECTS na zajęciach wymagających bezpośredniego udziału nauczycieli akademickich: 

Język prowadzenia zajęć: 
polski
Liczba punktów ECTS, którą student uzyskuje w ramach zajęć o charakterze praktycznym: 

Formy zajęć i ich wymiar w semestrze: 
	Wykład: 
	15h

	Ćwiczenia: 
	15h

	Laboratorium: 
	0h

	Projekt: 
	0h

	Lekcje komputerowe: 
	0h



Wymagania wstępne: 
Znajomość podstaw automatyki.
Limit liczby studentów: 

Cel przedmiotu: 
Student powinien opanować wiedzę z zakresu podstaw teorii sterowania przy wykorzystaniu równań w przestrzeni stanu, równań stanu i równań wyjścia mających zastosowanie między innymi w robotyce.
Treści kształcenia: 
Treści merytoryczne dotyczą zakresu podstaw teorii sterowania przy wykorzystaniu równań w przestrzeni stanu, równań stanu i równań wyjścia mających zastosowanie między innymi w robotyce, m.in.: elementy automatyki o działaniu ciągłym (układy hydrauliczne, pneumatyczne, elektryczne), porównanie cech eksploatacyjnych, regulacja kaskadowa, przykład opisu pełnego układu regulacji automatycznej, matematyczne podstawy opisu dynamicznych liniowych stacjonarnych układów ciągłych (DLSC) we współrzędnych stanu.), przy czym: wykład powinien umożliwić zrozumienie poruszanych zagadnień, ćwiczenia powinny rozwinąć umiejętność rozwiązywania podstawowych zadań z przerabianego materiału.
Metody oceny: 
brak
Egzamin: 
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