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Cel przedmiotu: 
Zdobycie podstawowych wiadomości z zakresu wymagań i badań srodowiskowych oraz wymagań i badań kompatybilności elektromagnetycznej urządzeń niezbędnych w praktyce inżynierskiej.   
Treści kształcenia: 
Badania środowiskowe. Narażenia środowiskowe działające na urządzenia elektryczne. Klasyfikacja środowisk dla pracy, transportu i magazynowania. Rodzaje narażeń i metod badań wg norm polskich i międzynarodowych. Wymagania dla urządzeń automatyki i pomiarów, trakcji elektrycznej, transportu samochodowego i innych zastosowań. Dobór metod i ostrości badań w zależności od przewidywanego miejsca pracy urządzenia. Zalecenia dla konstrukcji i technologii. Kompatybilność elektromagnetyczna. Źródła zakłóceń elektromagnetycznych oraz drogi i mechanizmy ich rozprzestrzeniania się. Modele fizyczne i matematyczne źródeł i mechanizmów przenoszenia zakłóceń. Model zakłóceniowy urządzenia cyfrowego. Zakłócenia emitowane przez urządzenia i zakłócenia działające na urządzenia.ĆWICZENIA; Symulacja zakłóceń: sygnały umowne, punkty pomiarowe i symulatory. Klasyfikacja środowisk ze względu na ich właściwości zakłóceniowe. Wymagania odpornościowe dla sprzętu i trakcji elektrycznej. Środki techniczne służące do ograniczenia poziomu zakłóceń emitowanych i do podnoszenia odporności urządzeń. Wskazówki dla konstrukcji i technologii. Projekty wymagań technicznych (WT) w zakresie narażeń środowiskowych dla różnych rodzajów urządzeń elektrycznych i różnych rodzajów lokalizacji (np. hala przemysłowa, środki transportu). Projekty WT w zakresie kompatybilności elektromagnetycznej dla różnych rodzajów urządzeń i różnych lokalizacji (np. hala przemysłowa, środki transportu).
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