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Wymagania wstępne: 
Wiadomości z zakresu mechaniki płynów oraz podstaw napędów hydraulicznych i pneumatycznych.
Limit liczby studentów: 

Cel przedmiotu: 
Po wysłuchaniu wykładu student nabędzie podstawy umiejętność projektowania układów hydraulicznych i pneumatycznych. Wiedza te stanowi wstęp do analizy poprawnego funkcjonowania maszyn roboczych i pojazdów specjalnych. To z kolei jest punktem wyjścia do prawidłowej eksploatacji maszyn, ich modernizacji i projektowania nowych rozwiązań.. Dla współczesnego inżyniera w dziedzinie maszyn roboczych umiejętność projektowania układów hydraulicznych i pneumatycznych jest dziś podstawowym wymogiem.
Treści kształcenia: 
Celem przedmiotu jest zapoznanie studentów z podstawowymi wiadomościami z zakresu projektowania układów hydraulicznych i pneumatycznych, zarówno wykonawczych jak i sterujących. Wiadomości te dotyczą: sposobu i kolejności postępowania przy projektowaniu układów hydraulicznych, budowy algorytmu przy projektowaniu układów hydraulicznych i omówienie jego kolejnych kroków, obliczania napędów hydraulicznych i pneumatycznych. Przedstawione zostaną układy hydrauliczne napędu i sterowania jazdy maszyn roboczych zarówno hydrokinetyczne, hydrostatyczne jak i hydrostatyczno-mechaniczne z równoległym przepływem strumienia mocy. Omawiane są tu zasady doboru elementów hydraulicznych projektowanego układu, oraz liczne schematy hydrauliczne układów napędowych i osprzętu w maszynach roboczych, a także zasady uruchamiania układów hydraulicznych. Podane zostaną proste układy sterowania hydraulicznego i pneumatycznego. Obiegi cieczy (otwarte, półzamknięte, zamknięte). Podstawowe zabezpieczenie układu hydrostatycznego przed przeciążeniem. Współpraca kilku pomp lub siłowników. Synchronizacja ruchu siłowników. Umiejscowienie akumulatorów i filtrów. Ponieważ sterowanie układem napędowym i osprzętem maszyn roboczych realizowane jest poprzez hydrauliczne człony wykonawcze, które są sterowane elementami elektronicznymi, jest ono omawiane w ostatniej części przedmiotu jako jednocześnie ugruntowanie zdobytej wiedzy i podsumowanie prezentowanego materiału. Studenci zapoznawani są z ogólnymi zasadami sterowania i regulacji, jak również na przykładach omawiane są różne systemy sterowania, jak: mechaniczne; elektromechaniczne; hydrauliczne objętościowe; hydrauliczne dławieniowe; serwohydrauliczne; elektryczne proporcjonalne; elektryczne serwo. W powiązaniu z wymienionymi systemami sterowania omawiane są elementy sterujące w układach hydraulicznych, oraz układy ich połączeń w napędach hydraulicznych. Realizacja tego programu zapewnia studentom zrozumienie podstaw teorii niezbędnej przy jakiejkolwiek pracy projektowej układu napędowego maszyny roboczej.
Metody oceny: 
2 sprawdziany pisemne
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