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Wymagania wstępne: 
Wiadomości dotyczące mechaniki ogólnej oraz teorii mechanizmów i maszyn, w tym kinematyki mechanizmów płaskich. 
Limit liczby studentów: 

Cel przedmiotu: 
Student zapoznaje się z budową robotów i ich zastosowaniem, układami napędowymi,  
urządzeniami chwytającymi, układami sensorycznymi oraz  kinematyką robotów jako mechanizmów przestrzennych.

Treści kształcenia: 
Student zapoznaje się z: 
	budową robotów przemysłowych,
	kinematyką robotów, opisami przestrzennymi, przekształceniami jednorodnymi, kinematyką prostą i odwrotną, 
	napędami pneumatycznymi, elektrohydraulicznymi i elektrycznymi robotów, 
	układami sensorycznymi pomiaru położenia, przemieszczenia, prędkości, dotyku, siły,
	zastosowaniem robotów przemysłowych do robotyzacji stanowisk spawania, zgrzewania, cięcia laserowego, robotyzacji stanowisk manipulacji, paletyzacji i montażu.  

Metody oceny: 
-
Egzamin: 
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