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Cel przedmiotu: 
Zapoznanie się z podstawowymi informacjami nt ruchu pojazdu elektrycznego. Określanie parametrów pracy maszyny elektrycznej i baraterii akumulatorów elektrochemicznych w odniesieniu do warunków pracy – w tym szczególnie do oporów ruchu pojazdu.
Treści kształcenia: 
Zakres merytoryczny przedmiotu „Teoria ruchu pojazdów - pojazdy elektryczne” obejmuje następujące zagadnienia:
Definicja napędów elektrycznych – omówienie zagadnienia napędu elektrycznego w odniesienie ruchu pojazdu z napędami wykorzystywanymi współcześnie. Pojęcia akumulacji energii, rekuperacji energii, sprawności energetycznej napędu.
Przeniesienie momentu maszyny elektrycznej poprzez koło na nawierzchnię – warunki współpracy koła z nawierzchnią.
Określenie oporów ruchu pojazdu.
Podstawowe komponenty napędu elektrycznego:
- źródło zasilania (bateria akumulatorów elektrochemicznych, supercapacitory, ogniwo paliwowe)
- przetworniki energii elektrycznej na mechaniczną (maszyny elektryczne wraz z układami sterowania).
- elementy przeniesienia napędu (przekładnie mechaniczne)
Dobór parametrów napędu elektrycznego:
- moc maszyny elektrycznej,
- pojemność baterii akumulatorów elektrochemicznych,
- dobór przełożeń mechanicznych,
Zgodnie z kryteriami maksymalnej sprawności i minimalnej masy.
Obliczenia trakcyjne pojazdu z napędem elektrycznym.
Przyspieszanie i hamowanie (hamowanie odzyskowe) pojazdu z napędem elektrycznym – rozkład nacisków na osie pojazdu w wymienionych fazach.
Określenie wpływu przeniesienia napędu na oś przednią lub tylną na proces przyspieszania i hamowania pojazdu.
Ruch pojazdu z napędem elektrycznym po torze krzywoliniowym.
Zagadnienie dyferencjału mechanicznego i elektrycznego.

Metody oceny: 
Zaliczenie na podstawie średniej z ocen dwóch prac semestralnych (2 kolokwia)
Egzamin: 

Literatura: 
	Stanisław Arczyński „Mechanika ruchu samochodu”
	Antoni Szumanowski „Akumulacja w pojazdach”
	Antoni Szumanowski „Fundamentals of Hybrid Drives”
	Antoni Szumanowski „Projektowanie dyferencjałów elektromechanicznych elektrycznych pojazdów drogowych”
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