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Wymagania wstępne: 
Matematyka, Podstawy Automatyki. 
Limit liczby studentów: 
90
Cel przedmiotu: 
Umiejętność projektowania ciągłych i dyskretnych układów regulacji procesami ciągłymi ze sprzężeniem od wyjścia lub stanu układu.
Treści kształcenia: 
Układy z czasem ciągłym, Układy z czasem dyskretnym. Algorytmy regulacji. Struktury układu regulacji.
Metody oceny: 
Wykład - egzamin. Ćwiczenia – na podstawie kolokwiów. 
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Efekt SPC_W01: 
Projektowanie prostego układu regulacji z czasem dyskretnym
Weryfikacja: 
Egzamin
Powiązane efekty kierunkowe: K_W09
Powiązane efekty obszarowe: T1A_W03, T1A_W04
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Efekt SPC_U01: 
Analiza stabilności układu liniowego z czasem dyskretnym
Weryfikacja: 
Kolokwia
Powiązane efekty kierunkowe: K_U06, K_U16, K_U17, K_U23, K_U14
Powiązane efekty obszarowe: T1A_U09, T1A_U13, T1A_U14, T1A_U16, T1A_U08, T1A_U13
Efekt SPC_U02: 
Projektowanie układu regulacji w przestrzeni stanu
Weryfikacja: 
Kolokwium
Powiązane efekty kierunkowe: K_U06, K_U16, K_U17, K_U23, K_U14
Powiązane efekty obszarowe: T1A_U09, T1A_U13, T1A_U14, T1A_U16, T1A_U08, T1A_U13
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Projektowanie obserwatora stanu układu
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Efekt PSM_K01: 
Rozumie, że specjalista musi posiadać konkretną wiedzę
Weryfikacja: 
Omawianie wyników studiów
Powiązane efekty kierunkowe: K_K01
Powiązane efekty obszarowe: T1A_K01
