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Liczba punktów ECTS na zajęciach wymagających bezpośredniego udziału nauczycieli akademickich: 
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	Wykład: 
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	Ćwiczenia: 
	0h

	Laboratorium: 
	0h

	Projekt: 
	0h

	Lekcje komputerowe: 
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Wymagania wstępne: 
Wymagana jest znajomość wybranych zagadnień z zakresu podstaw konstrukcji urządzeń precyzyjnych, podstaw elektrotechniki i elektroniki, napędów elektrycznych
Limit liczby studentów: 

Cel przedmiotu: 
Poznanie zasad stosowania narzędzi symulacyjnych w praktyce inżynierskiej. Umiejętność wykorzystywania modeli symulacyjnych wybranych podzespołów urządzeń precyzyjnych i drobnych. Znajomość wybranych języków symulacji obiektów dynamicznych.
Treści kształcenia: 
Modele wykorzystywane w pracach badawczych i inżynierskich – wprowadzenie: Podstawowe pojęcia z zakresu modelowania i symulacji systemów dynamicznych; charakterystyka i systematyka zmiennych. Klasyfikacja układów dynamicznych. Metody modelowaniaWybrane języki symulacyjne: Języki symulacji komputerowej - narzędzia symulacyjne. Zasady budowy i syntezy modeli symulacyjnych. Pakiety AMIL i MATLAB/SIMULINK.Modele siłowników: Zasady modelowania układów napędowych z mikrosilnikami elektrycznymi. Matematyczne modele wybranych podzespołów układów napędowych urządzeń precyzyjnych.Modele struktur mechanicznych: Modele typowych zjawisk mechanicznych. Modelowanie struktur mechanicznych urządzeń precyzyjnych. Redukcja układów mechanicznych (układy sztywne i sprężyste).Modele struktur sygnałowych: Modelowanie przetworników i torów pomiarowych wybranych wielkości fizycznych, układy zasilające i podstawowe układy sterujące. 
Metody oceny: 
punktacja z 2 kolokwiów i 6 ćwiczeń lab.
Egzamin: 
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