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Liczba godzin pracy studenta związanych z osiągnięciem efektów uczenia się: 
Wykład- 10 godz.
Projekt- 15 godzin.
Treści wykładowe dotyczą wiadomości uzupełniających i aktualizujących, przeznaczonych dla inż. technologów dotyczacych teorii napędów i sterowania wykonawczymi  urządzeniami techologicznymi w mechatronice - szczególnie o programowanie małych sterowników PLC zgodnie z normą IEC61131.

Projektowanie zawiera pakiet  trzech projektów:
Projekt 1-szy dotyczy realizacji sterowania uniwersalnego napędu grupy siłowników pneumatycznych na podstawie zadanego harmonogramu pracy w oparciu o metody intuicyjno- graficzne z wykorzystaniem  programu symualacyjnego i obiektu wirtualnego.
Projekt 2-gi dotyczy realizacji sterowania uniwersalnego napędu grupy napędów elektrycznych na podstawie zadanego harmonogramu pracy w oparciu o metody intuicyjno- graficzne z wykorzystaniem obiektu rzeczywistego rzeczywistego i sterownika PLC.

Liczba punktów ECTS na zajęciach wymagających bezpośredniego udziału nauczycieli akademickich: 
Wykład:0.5- ECTS
Projektowanie:0.5- ECTS
Język prowadzenia zajęć: 
polski
Liczba punktów ECTS, którą student uzyskuje w ramach zajęć o charakterze praktycznym: 
Projektowanie: 1 ECTS
Formy zajęć i ich wymiar w semestrze: 
	Wykład: 
	225h

	Ćwiczenia: 
	0h

	Laboratorium: 
	0h

	Projekt: 
	450h

	Lekcje komputerowe: 
	0h



Wymagania wstępne: 
Znajomość podstawowa funkcji mechatronicznych systemów napędów i sterowania urządzeń mechatronicznych.
ad Napędów.
1. Napędy płynowe (pneumatyczne, pnumo-hydrauliczne),
2. Napędy elektryczne,
3. Napędy elektromagnetyczne.

ad. Sterowania.
1. Podstawy tworzenia systemów sterowania urządzeń mechatronicznych w oparciu o metody intuicyjno-graficzne. 
2. Podstawy tworzenia systemów sterowania urządzeń mechatronicznych w oparciu o metody algorytmiczne.

Limit liczby studentów: 

Cel przedmiotu: 
Umiejętności wykonania prostych, podstawowych projektów sterowania elementami wykonawczymi wchodzącymi w skład zintegrowanych techologicznych systemów mechatronicznych realizujacych  zadany charomogram pracy w technikach płynowych i elektrycznych w oparciu o programowanie sterownika PLC i rodzaj pracy:
- Wybór rodzaju pracy urządzenia (Cykl-pojedyńczy, Cykl automatyczny),
- Start, STOP, WYCOFANIE, WYCOFANIE-AWARIA.
Treści kształcenia: 
Rynek i trendy rozwoju sterowników programowaalnych
Elementy języków programowania sterowników PLC(typy danych,struktury organizacyjne, elementy języków,skadniki konfiguracyjne(zmienne, zasoby, zadania).
Podstawowe struktury języków programowania(LD, FBD, IL, ST, SFC).
Wspólne elementy języków programowania (LD, FBD, IL, ST, SFC).

Metody oceny: 
Ocena wykładu- na podstawie egzaminu ustnego.
Zaliczenie projektów: na podstawie średniej z ocen 2-óch projektów.
Egzamin: 
tak
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Witryna www przedmiotu: 

Uwagi: 
W związku z rozwojem technik związanych z napędami i sterowaniem urządzeń technologicznych treści wykładowe i zawartość projektu będą ulegały modyfikacji.
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