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Wymagania wstępne: 
Matematyka, Podstawy Automatyki, Sterowanie procesów ciągłych
Limit liczby studentów: 
90
Cel przedmiotu: 
Opanowanie wiedzy niezbędnej do korzystania z zaawansowanej literatury nt. sterowania ciągłych procesów opisanych modelem z czasem dyskretnym
Treści kształcenia: 
Analiza nieliniowych układów regulacji metodą funkcji opisującej i płaszczyzny fazowej. Synteza układu sterowania optymalnego z kwadratowym wskaźnikiem jakości, układ regulacji optymalnej. Synteza układu regulacji dla obiektu regulacji z zakłóceniami deterministycznymi: synteza układu regulacji w przestrzeni stanu. Układ z zakłóceniami stochastycznymi. Synteza filtru Kalmana. Synteza układu regulacji z zakłóceniami ze sprzężeniem od stanu odtwarzanego przez obserwator i przez filtr Kalmana.
Metody oceny: 
Kolokwium, egzamin
Egzamin: 
tak
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